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INTELIGENTNE ROBOTY OGRODOWE

Pionier w dziedzinie inteligentnych rozwigzan ogrodowych, wykorzystujgcy najnowsze technologie robotyczne
i projektowanie zorientowane na uzytkownika, by zapewnic jeszcze wygodnigjsze doswiadczenie pracy na

zewngtrz i na nowo zblizy¢ nas do natury.

DYNAMIKA

2 000 000+ 11 4

urzqdzer i robotéw rocznie oddziatéw na $wiecie centra badawczo-rozwojowe

2 600+

wiodqce laboratoria patentéw produktowych

400+ TOP 3

inzynieréow w zespole liczgcym ponad udziat w globalnym rynku robotéw koszqcych
1700 pracownikéw



Z nowoczesnq technologlé‘;l 'cworzqc Wydojne i przyjazne w obs’fudze rozwm;zamo MY

Wraz z dynamicznym rozwojem SZtUCZﬂGj inteligenciji i robotyki ¢ Sunseeker cktywnle poszuku;e innowacji, ktore poszerzajqg
- mozliwosci w‘ehgentnych produktéw i ustug ogrodowych. Kierujge sie nieustannym dqzenlem do innowacii, firma tworzy
nowe sposoby tgczenia ludzi z technologiq i naturg — umozliwiajgc kazdemu cieszenie sie pleknem otoczenia w prostszy

i bardziej intuicyjny Sposob.



SUNSeeKer

Stworzony do najtr

Przeznaczony do duzych ogro

- System pozycjonowania i naw!
- Brak potrzeby instalacji anten
- System petnej percepciji 360° C
- Naped 4WD z niezaleznym za
- Zdolnos¢ pokonywania wznie
- Podwojna tarcza tngca 43 cm
- Zarzgdzanie wieloma robota

- System precyzyjnego koszenio



nRTK VSLAM 2.0

Bez przewodu ograniczajgcego i anteny RTK Procesor 10 TOPS zapewnia potrdjng moc obliczeniowq dla
Pelna swoboda uzytkowania systemu V-SLAM, co przektada sie na jeszcze doktadniejsze
pozycjonowanie.
Nawet w przypadku utraty sygnatu RTK system V-SLAM
Bez anteny RTK zachowuje wysokg doktadno$¢ pozycjonowania przez okres
do jednej godziny.

nRTK

VSLAM 2.0

AONavi™ 2.0
system pozycjonowania i nawigaciji
Polgczenie technologii nRTK i VSLAM 2.0.

AONavi™ 2.0 nie wymaga anteny RTK i posiada modut 4G w standardzie, co zapewnia bezproblemowq prace w terenie.

Nowy procesor 10 TOPS (10 bilionow operacji na sekunde) zapewnia szybszq reakcje robota podczas koszenia i omijania

przeszkdd.
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360° OmniSight™ — system petnej percepcji otoczenia

8 kamer wokot urzgdzenia

Tryb dzienny i nocny razem tworzq system catodobowej percepcji otoczenia

Kamera iToF
- Tryb nocny

Kamera stereoskopowa
- Tryb dzienny

Kamera na podczerwien
-> Termowizja

Boczna kamera ToFView
(iToF+RGBD )
o _.--~> Omijanie przeszkod przy
' =" krawedziach trawnika

rku‘!.rj

dToF *2
- Pomiar odlegtosci na
duzy dystans
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Czujniki podniesienia
kqgcznie
16 czujnikéw

(w tym 8 kamer)
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Czujnik dokowania 77T Czujniki zderzeniowe
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Czujnik deszczu



Widzi Werﬁﬂiej. Ulepszona moc obliczeniowa kamery gtebi

zapewnia ostrzejszy obraz, inteligentniejsze

Omija doktadnie;.

unikanie przeszkdd, idealne $ledzenie krawedzi

Kosi b|lZ€] kI’GWQdZi. i perfekcyjnie przystrzyzony trawnik za kazdym

razem.

Dzieki technologii unikania przeszkédd z petnym

widzeniem 360° robot porusza sie ptynnie, wykrywajgc

rif

i omijajgc przeszkody statyczne, ruchome i niskoprofilowe
— nawet przy stabym oswietleniu. \
System podczerwieni zapewnia bezpieczng nawigacje,

wykrywajgc rowniez zwierzeta ukryte w trawie lub cieniu.



Naped na ‘I- kota 2 silniki skretu

Niezalezne zawieszenie ‘I- kot 2 przednie kota terenowe 10"

Jeszcze wieksza moc dzieki systemowi napedu ATC Pro

2

Dzieki systemowi ATC Pro, seria X9 bez trudu pokonuje wymagajgcy i liski teren.

Zaawansowany system koszenia

Silnik tngey 190 W z magnesami trwatymi o wysokiej mocy
Podwojna tarcza tngca o szerokosci 43 cm

6 nozy na kazdej tarczy

Elektryczna regulacja wysokosci koszenia 20=100 mm

4 szczotki kot




" Konkurencja

Skret brzeich kix : : : : Skret tylnyc
g Zgniata trawe \ w thkCle koszenlo _ 3 e : Nonlerw k05| potem squco
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Idealne krawedzie z systemem EdgeZero

Przystawka EdgeZero™ dla serii X9 umozliwia koszenie z zerowym odstepem — prosto przy

krawedziach trawnika, u podstawy ogrodzen i wzdtuz granic stref.

X9 : opcjonalnie

X9 Plus : w standardzie

Koszenie do samej krawedzi

Automatyczne omijanie przeszkod

10
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Szybsze tadowanie z technologiqg PioneerVolt™

Poznaj nowy poziom pielegnacji trawnika dzieki technologii superszybkiego tadowania 42V max, 8 Ah.

X9 7 A 50 mln szybkie tadowanie
X9 P I U S 17 A 20 m i n btyskawiczne tadowanie

Zarzgdzanie wieloma Innowacyjne ramie robota —
robotami juz wkrétce!

System umozliwia prace wielu robotéw jednoczesnie, tatwo odtgczane ramie robota pomoze usuwac z trawnika
co pozwala na wydajniejsze i bardziej efektywne koszenie drobne przeszkody, takie jak pitki, kamienie i zabawki.

duzych terendéw.
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Technologia pozycjonowania i nawigagiji

Kamera

Stacja antenowa

Maksymalny obszar pracy
Tworzenie mapy terenu (tekstury)
Wysoko$¢ koszenia

Szerokos¢ koszenia

Pojemnosé akumulatora

Szybka tadowarka

Blyskawiczne tadowanie

Maksymalne nachylenie terenu
Naped

Predkos$¢é maksymalna
Poziom hatasu
Wodoszczelnosé
Wymiary

Waga

Wirtualne granice
Automatyczne mapowanie
Trymer krawedziowy
Wykrywanie przeszkéd
Wyswietlacz

Plywajqcy zderzak
Koszenie przy krawedziach
Automatyczne planowanie sciezki
Plywajqgca tarcza tngca
Regulacja wysokosci koszenia
Obstuga wielu stref
Ustawienia harmonogramu
Czujnik deszczu
Zintegrowane os$wietlenie
Swiatlo ostrzegawcze

Tryb nocny

kgcznosé

Modut nRTK 4G + funkcja
antykradziezowa

Aktualizacje FOTA

Integracja z Alexa / Google Home

AONavi™ 2.0 (nRTK + VSLAM 2.0)

360° OmniSight™

Przednia stereoskopowa + ToF + podczerwien
+boczna ToFView + dToF x2

Nie

12000 m?/ 48h
Tak

20-100 mm
43cm

8 Ah 42V
7A

/

90% / 42°
4x4 (AWD)
06m/s

60 dB(A)

IPX6

Otwarty trymer: 85*81*30.3 cm /
Zamkniety trymer: 85*61.7*30.3 cm

288kg

Tak

Tak

Opcjonalny

Omni Al-ToF & Vision + podczerwien
LCD

Tak

Tak

Tak

Tak

Elektryczna

Bez limitu

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Wi-Fi / Bluetooth / 4G
5lat w standardzie
Tak

Tak

AONavi™ 2.0 (nRTK + VSLAM 2.0)

360° OmniSight™

Przednia stereoskopowa + ToF + podczerwien
+boczna ToFView + dToF x2

Nie

24000 m?/48h
Tak

20-100 mm
43cm

8 Ah 42V
Standard 17 A
/

90% / 42°
4x4 (AWD)
10m/s

60 dB(A)

IPX6

Otwarty trymer: 85*81*30.3 cm /
Zamkniety trymer: 85*61.7*30.3 cm

312kg

Tak

Tak

Standard

Omni Al-ToF & Vision + podczerwien
LCD

Tak

Tak

Tak

Tak

Elektryczna

Bez limitu

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Wi-Fi / Bluetooth / 4G
5lat w standardzie
Tak

Tak

12



stnseeKer X5Gen?2/ X7 Gen 2/ X7 Plus Gen 2

Twoj trawnik pod petng kontrolg — teraz jeszcze inteligentniej

Nawigacjaw Praca dzien i Skutecznos$¢ w
kazdych warunkach noc kazdym terenie

o
NAVI  vimgna  ATC -

V All-Terrain Conquer
Always-on Navigation

nRTK + VSLAM 2.0 Kamera stereoskopowa + Naped na trzy kota /
Kamera iToF Przednie zawieszenie /
Silnik skretu

slnseeKer X7 Gen 2/ X7 Plus Gen 2

(3000 m?/ 6000 m?)

- Zdolno$¢ pokonywania wzniesien do 70%
- Szeroko$¢ koszenia 35 cm (podwdjna tarcza tngca)

- Elektroniczna regulacja wysokosci koszenia: 20—100 mm

SLNSeeKer XS5Gen?2

2000 m?

- Zdolno$¢ pokonywania wzniesiern do 60%

- Szeroko$¢ koszenia 22 cm

- Reczna regulacja wysokosci koszenia: 20—-60 mm
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System AONavi™ 2 0 nie wymaga anteny RTK

i jest standardowo wyposazony yy;noofu% 4G, Lﬁs.,_/_
rﬁ"—;’—

apewnigjge bezproblemowq prace w terenie.

Procesor 10 TOPS Modut 4G w standardzie

- Bez przewodu ograniczajgcego i bez anteny RTK
- Precyzja pozycjonowania co do centymetra

- Wyjgtkowa wydajnos¢ w zréznicowanym terenie

Udoskonalona technologia Vision Al 2.0 zapewnia
. . . precyzyjne omijanie przeszkdd przez catg dobe.
Dziata przez caiq dObe —omija kOqu W ciggu dnia system wykorzystuje kamere
przeszkode. stereoskopowq, a w nocy — kamere iToF, tworzgc
kompleksowy system 24/7 inteligentnej detekcji

System ViSiOI’\ AI 2.0 i omijania przeszkod.




~

Precyzyjne omij‘qnie przeszkéd przez calg dobe

Przeszkody w nocy

Przeszkody w dzien

Pokonuje kazdy teren Naped 3WD (AWD) Ty sl sz

System ATC Przednie zawieszenie kot Zdolnosé pokonywania wzniesien do 70% / 35°




- Szczotka czyszczgcea kota
Kota terenowe Dla modeli X5 Gen 2 / X7 Gen 2 /

Dla serii X Gen 2 X7 Plus Gen 2 / X7 Plus

Wyswietlacz LCD

Precyzyjna tarcza tngca X5 Gen 2 Edge Cutting
Koszenie przy krawedzi =3 cm




SLUNSeEeKer X3 Gen?2

- Zdolnos$¢ pokonywania wzniesien do 30%
- Szerokos$¢ koszenia 20 cm

- Reczna regulacja wysokosci koszenia 20-60 mm

» Technologia nRTK

- Procesor 10 TOPS
- Modut 4G w standardzie
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Precyzyjna tarcza tngca X3 Gen 2 Edge
Cutting

Koszenie przy krawedzi (<3 cm)
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Technologia
Tryb pracy

Kamera

Modut nRTK 4G + funkcja
antykradziezowa

Naped

Maksymalne nachylenie
terenu

Zawieszenie

Wysokos¢ koszenia

Regulacja wysokosci koszenia

Szerokos$¢ koszenia

Noze tngce

Pojemnos$¢ akumulatora
tadowarka
Wodoszczelnosé
Predkos¢ koszenia (maks.)
Poziom hatasu

Wymiary

Waga

Wirtualne granice
Inteligentne planowanie
Sciezki

Wykrywanie przeszkéd
Plywajgca tarcza thgca

Wyswietlacz

Automatyczne mapowanie

Koszenie przy krawedziach

Wielokgtne koszenie
Koszenie punktowe
Tryb wydajnosci
Obstuga wielu stref
kgcznosé

Tryb nocny

Czujnik deszczu

Aktudlizacje FOTA

Integra jaz Alexa /
Google Home

Reflektory LED
Zestaw szczotek

800 m?

AONavi" 2.0 (NRTK + VSLAM)
Vision Al

Dzienny
Stereoskopowa

Tak (2 lata bezptatnie)
Naped na przednie kota
30% /17°

Brak

20-60 mm

Reczna

20cm

3noze

5Ah (EVE)

2A

IPX5

045m/s

60dB (A)
62.1°42.0*24.7 cm
10.55 kg

Tak

Tak

Vision Al + zderzak
Tak

LED

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Bez limitu
Wifi/Bluetooth/4G
Nie

Tak

Tak

Tak

Nie

Tak

2000 m?

Dzienny i nocny
Stereoskopowa + iToF

Tak (2 lata bezptatnie)

Naped na wszystkie kota +

tylne koto skretne
60% / 30°

Przednie kota
20-60 mm
Reczna

22cm

6 nozy

5 Ah (Samsung)
3A

IPX5
045m/s
60dB (A)
68.0*43.8"26 cm
13.7kg

Tak

Tak

Vision Al 2.0 + zderzak
Tak

LCD

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Bez limitu
Wifi/Bluetooth/4G
Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

3000 m?

ision Al

Dzienny i nocny
Stereoskopowa + iToF

Tak (2 lata bezptatnie)

Naped na wszystkie kota +
tylreg koto skre}gf—:-

70% / 35°
Przednie kota
20-100 mm
Elektryczna

35 cm (podwaéjna tarcza)
6 nozy x2

10 Ah (Samsung)
S5A

IPXS

045m/s

60dB (A)
74.1*51.3*26.7 cm
14.5 kg

Tak

Tak

Vision Al 2.0 + zderzak
Tak

LCD

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Bez limitu
Wifi/Bluetooth/4G
Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

.YFlKACJA m X5 Gen 2 X7 Gen 2 X7 Plus Gen 2

Maksymalny obszar pracy

6000 m?

AONavi™ 20 (nRTK + VSLAM 20)  AONavi™ 2.0 (nRTK + VSLAM 2.0)  AONavi™ 2.0 (nRTK + VSLAM 2.0)
Vision Al 2.0 Vi 20 Vi Al20

ision

Dzienny i nocny
Stereoskopowa + iToF

Tak (5 lat bezptatnie)

Naped na wszystkie kota +
tylneeko’ro skretne

70% / 35°
Przednie kota
20-100 mm
Elektryczna

35 cm (podwdjna tarcza)
6 nozy x2

10 Ah (Samsung)
7A

IPXS

045m/s

60dB (A)
74.1*51.3*26.7 cm
14.5 kg

Tak

Tak

Vision Al 2.0 + zderzak
Tak

LCD

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Bez limitu
Wifi/Bluetooth/4G
Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak



SLNSeeKer X4

1200 m?

- System czujnikéw 3D LidarAl™ Fusion

- Bez przewodu i anteny — wystarczy postawi¢ i uruchomic¢

- Automatyczne mapowanie trawnika oparte na sztucznej
inteligenc;ji (Al)

- Inteligentne planowanie trasy

- Tréjwymiarowe wykrywanie i omijanie przeszkdd

- Inteligentne zarzqdzanie strefami — jeden robot, wiele obszaréw

- Zdolno$¢ pokonywania wzniesien do 45% / 24°

- Wiodgcy w branzy procesor Al 10 TOPS

Analiza otoczenia w
czasie rzeczywistym

Wyposazony w czujnik 360° 3D LIDAR o efektywnej
rozdzielczosci 172 linii, skanuje z predkosciq 6 000 obr./min,
obejmujgc pole widzenia 360° (poziomo) x 70° (pionowo)

i generujgc do 210 000 punktow na sekunde. W rezultacie
powstaje wyjgtkowo gesta chmura punktow 3D, zapewniajgca

niezwykle precyzyjne odwzorowanie otoczenia.

; szcze_rg"éfowé‘ pOs

. W cz0sie




3D Map

Update Time: 2025/9/29 11:24

* Uzupehiajqgca sie percepcja
* Praca w dzien i w nocy

* Ponadprzecietna adaptacja do otoczenia

Nocqg

- Unikanie przeszkdd unoszgcych sie nad ziemig: trampoliny,
balony itp.
- Unikanie przeszkdd statycznych: krzesta itp.

- Unikanie przeszkéd ruchomych: zwierzeta, ludzie

21
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Automatyczne mapowanie
trawnika oparte na sztucznej
inteligencii (Al)

§

orop (X=[2)
‘ ‘Bez priewddd. Bez ahter'\y‘.}‘

 Gotowy do pracy w minute.

Koniec z ucigzliwym montazem anteny i przewodu
ograniczajgcego! Model X4 rozpoczyna prace natychmiast
po ustawieniu na trawniku. Robot btyskawicznie tworzy
wirtualne granice i w petni automatycznie mapuje teren,
budujgc szczegdtowq tréjwymiarowg mape trawnika

w czasie rzeczywistym.




23

Inteligentne planowanie
trasy dla maksymainej
wydajnosci koszenia

Naped na tylne kota +
system zawieszenia

Naped na tylne kota umozliwia swobodne
pokonywanie wzniesien do 45% / 24°, a tylne
zawieszenie zwieksza zdolnos¢ X4 do
poruszania sie po nierdbwnym terenie, utatwiajgc

wydostanie sie z trudnych sytuacji.

Wyposazony w zaawansowany czujnik LIDAR, model
X4 mapuje trawnik z doktadnosécig do milimetra.
Robot planuje najbardziej efektywne sciezki koszenia,
aby kazde zdzbto trawy zostato przyciete

rownomiernie i precyzyjnie.




KACJA

Maksymalny obszar pracy

Technologia
Tryb pracy

Kamera

Modut 4G + funkcja
antykradziezowa

Naped

Maksymalne nachylenie
terenu

Zawieszenie
Wysokos¢ koszenia

Regulacja wysokosci
koszenia

Szerokos$¢ koszenia

Noze tngce

Pojemnosé akumulatora
tadowarka
Wodoodpornosé
Predko$é koszenia (maks)
Poziom hatasu

Wymiary

Waga

1200 m?

360° 3D LIDAR + Vision Al (L - SLAM)
Dzienny

Monokularna

Tok (2 lata bezptatnie)
Naped na tylne kota
45% / 24°

Tylne zawieszenie
20-60 mm

Reczna

20 cm

6 nozy

5Anh

3A

IPX6

045m/s

60dB (A)
63.8"42.0*27.4 cm
12.2 kg

Modut antykradziezowy w standardzie
(4G & GPS)

Poczuj petne bezpieczenstwo dzieki systemowi
antykradziezowemu dla modelu X4 w standardzie.
Dzieki technologii GPS i 4G zapewnia on precyzyjne
$ledzenie lokalizacji, dbajgc o to, by Twdj robot byt

zawsze bezpieczny i pod kontrolq.

Wyswietlacz LCD

Wyswietlacz LCD zapewnia wyrazne i szczegodtowe
odwzorowanie obrazu oraz tekstu. Nawet w zroznicowanych
warunkach srodowiskowych zachowuje stabilne dziatanie

i nie jest podatny na wptyw temperatury czy wilgotnosci.

Wirtualne granice Tak

Ié'::tizlilsk’ientne planowanie Tak

Wykrywanie przeszkéd 360° LIDAR + Vision Al + zderzok
Plywajgca tarcza thgca Tak

Wyswietlacz LCD

Automatyczne mapowanie  Tak

Koszenie przy krawedziach Tak

Wielokqgtne koszenie Tak

Koszenie punktowe Tak

Tryb wydajnosci Tak

Obstuga wielu stref Bez limitu

tgcznosé Wi-Fi / Bluetooth / 4G
Super WiFi Nie

Tryb nocny Tak

Czujnik deszczu Tak

Aktualizacje FOTA Tak

gegsgatlen/ o

Reflektory LED Tak

Zestaw szczotek Tak

24
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SLNSeeKer Seria X

Najdoskonalsze rozwigzanie do koszenia

AD)
NAVI

Always-on Navigation

VISIONS

FLOATING
cuT

ALL-WHEEL
A DRIVE

System pozycjonowania i nawigacji AONavi™

Petnozakresowy system RTK i VSLAM utrzymuje robota zawsze w gotowosci,
zapewniajgc ptynne mapowanie — bez przewoddw, bez ograniczen.

Vision Al

Kamera stereoskopowa z zaawansowanym algorytmem zapewnia precyzyjne
wykrywanie i omijanie przeszkdd.

Ptywajqcy uktad tngcy

Ptynne prowadzenie i rownomierne koszenie nawet na nieréwnym terenie.

Naped na wszystkie kota

Zdolnos$¢ pokonywania wzniesier do 70% / 60%
*X7 / X5

SUNSeeKer X7 (3000/6000 m?]

+ Zdolno$¢ pokonywania wzniesien do 70%
+ Szerokosc¢ koszenia 35 cm (podwodjna tarcza)

« Elektroniczna regulacja wysokosci koszenia: 20—100 mm

9, 2024 A
winner s
reddot

SLNSeekKer X5

« Zdolno$¢ pokonywania wzniesiert do 60%

« Szeroko$¢ koszenia 22 cm

+ Reczna regulacja wysokosci koszenia: 20-60 mm

nnnnnnnnnnnn



— doktadnosé pozycjonowania
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Wimartwym polu
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nawigacja w czasie rzeczywistym
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Technologia Vision Al

Wyposazona w kamere stereoskopowgq 3D, technologia Vision Al w serii X wyrdznia sie wyjgtkowqg

zdolnoscig do postrzegania otoczenia i ptynnego omijania przeszkdd. Dzieki autorskim algorytmom

deep learning, system nieustannie doskonali swoje rozumienie terenu poprzez ciggtq analize
gromadzonych danych.




Krzesto
Al el oE

Precyzyjne postrzeganie otoczenia

Percepcja gtebi 3D pozwala robotom serii X rozrézniac obiekty znajdu-

jgce sie w réznej odlegtosci.

Automatyczne omijanie przeszkod

Dzieki technologii Vision Al i algorytmom deep learning, robot X

rozpoznaje nawet do 200 typOW obiektow.

Ludzie Opadte  Kwiaty Stoty Weze Pokrywy
liscie ogrodowe  studzienek

Zwierzeta Zabawki  Cienie  Ogrodzenia Kamienie Nierownosci
trawnika

*Upewnij sie, ze czutoséc Al jest ustawiona w trybie Normalnym.
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Delikatny dla trawnika.

Z troskg o Twoj ogrod.

Ptywajgca tarcza tngca - idealne koszenie na nierdwnym terenie

-

~

Elektroniczna regulacja wysokosci koszenia 20-100 mm

20-10 mm

Koszenie i napowietrzanie w jednym kroku




Silnik skretu — precyzyjne zawracanie i
ochrona trawnika
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System napedu na wszystkie kota serii X

Mocny naped na wszystkie kota w modelu X7 umozliwia pokonywanie wzniesiert o

nachyleniu do 70% (35°) oraz sprawne poruszanie sie po trudnym i nierobwnym terenie.

-

Zdolnos¢ pokonywania wzniesien: Silnik skretu
70% (35°) / 60% (30°)
*X7 / X5

| A
Y X % v, N \ \
Py \r 4 4! \
7\ "y ™ A - J”/ f N\ i\. v, By
Y o SRS \
{ t ‘ 7 f ! |
i, - N i i \ f
4 //‘ \
oo A |
N J N J N J
Strome wzniesienia Nieréwnosci terenu Trudne nawierzchnie
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Petna kontrola.
Petne bezpieczenstwo.

Aplikacja Sunseeker Smart App

Ciesz sie intuicyjng obstugqg dzieki aplikacji Sunseeker Smart App, ktéra umozliwia zdalne

sterowanie robotem i integracje z inteligentnym domem.

Zarzqdzanie Planowanie
wieloma strefami trasy
Ustawienia Monitorowanie
harmonogramu statusu

Regulacja wysokosci
koszenia

tgcznosé LoRa i Wi-Fi

Seria X zostata wyposazona w bezprzewodowy
modut nadawczo-odbiorczy o imponujgcym

zasiegu transmisji do 200 metrow.

Modut 4G i GPS (funkcja opcjonalna)

Poczuj sie bezpiecznie dzieki opcjonalnemu systemowi

antykradziezowemu w serii X. Technologie GPS i 4G umozli-

wiajg precyzyjne $ledzenie lokalizacji robota, zapewniajgc PRI ALK
jego bezpieczenstwo w kazdej sytuacji. Dodatkowo, modut

4G utrzymuje potgczenie z serwerem nawet przy braku

Wi-Fi oraz gdy robot jest wytgczony.
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Maksymalny obszar pracy
Technologia
Tryb pracy

Kamera

Modut 4G + funkcja
antykradziezowa

Naped

Maksymalne nachylenie
terenu

Zawieszenie

Wysokos¢ koszenia
Regulacja wysokosci koszenia
Szerokos¢ koszenia

Noze tngce

Pojemnosé¢ akumulatora
tadowarka
Wodoodpornosé
Predkos¢ koszenia (maks)
Poziom hatasu

Wymiary

Waga

Wirtualne granice

Inteligentne planowanie sciezki

Wykrywanie przeszkéd
Koszenie poza obrzezem
Plywajqgca tarcza tngca
Wyswietlacz
Automatyczne mapowanie
Koszenie przy krawedziach
Wielokgtne koszenie
Koszenie punktowe

Tryb wydajnosci

Obstuga wielu stref
kqgcznosé

Super WiFi

Tryb nocny

Czujnik deszczu

Aktualizacje FOTA

Integracja z Alexa /
Google Home

Reflektory LED
Zestaw szczotek

800 m?

AONavi (RTK + VSLAM) Vision Al
Dzienny
Podwdjna
Opcjonalnie

Na przednie kota
30% /17°

Brak

20-60 mm
Manualna
20cm

3noze

4 AN

2A

IPXS
045m/s
60dB (A)
60.8"38.0"25 cm
89 kg

Tak

Tak

Vision Al + zderzak
Tak

Tak

LED

Nie

Tak

Nie

Nie

Nie

6
Wifi/Bluetooth
Tak

Nie

Tak

Tak

Tak

Tak

Nie

1200 m2

AONavi (RTK + VSLAM) Vision Al
Dzienny
Podwdjna
Opcjonalnie

Na przednie kota
30% /17°

Brak

20-60 mm
Manualna
20cm

3noze

5Ah

3A

IPX5

045m/s

60dB (A)
60.8*38.025 cm
9 kg

Tak

Tak

Vision Al + zderzak
Tak

Tak

LED

Nie

Tak

Nie

Nie

Nie

6
Wifi/Bluetooth/4G
Tak

Nie

Tak

Tak

Tak

Tak

Nie

2000 m?

AONavi (RTK + VSLAM) Vision Al
Dzienny

Stereoskopowa
Opcjonalnie

AWD + skretne tylne kota
60% / 30°

Przednie zawieszenie
20-60 mm

Manualna

22cm

3 noze

5 Ah (Samsung)

3A

IPX5

045m/s

60dB (A)

68.0"42.5"26 cm

12 kg

Tak

Tak

Vision Al + zderzak
Tak

Tak

LED

Nie

Tak

Nie

Nie

Nie

Bez limitu
Wifi/Bluetooth/4G
Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Nie



3000 m2
AONavi (RTK + VSLAM) Vision Al
Dzienny
Stereoskopowa
Opcjonalnie
AWD + skretne tylne kota
70% / 35°

Przednie zawieszenie
20-100 mm
Elektroniczna

35 cm (podwajny dysk)

3 noze x2

10 Ah (Samsung)

5A

IPXS
045m/s
60dB (A)
74.1*51.3*259 cm
143 kg

Tak

Tak

Vision Al + zderzak
Tak

Tak

LED

Nie

Tak

Nie

Nie

Nie

Bez limitu
Wifi/Bluetooth/4G
Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Nie

6000 m?

AONavi (RTK + VSLAM) Vision Al
Dzienny

Stereoskopowa

Tak (2 lata bezptatnie
AWD + skretne tylne kota
70% / 35°

Przednie zawieszenie
20-100 mm
Elektroniczna

35 cm (podwajny dysk)

3 noze x2

10 Ah (Samsung)

7A

IPX5

045m/s

60dB (A)

74.1*51.3 *259 cm

14.4 kg

Tak

Tak

Vision Al + zderzak
Tak

Tak

LED

Nie

Tak

Nie

Nie

Nie

Bez limitu
Wifi/Bluetooth/4G
Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Tak

Nie

Akcesoria

Oslona stacji tadujgcej

Oslona stacji tadujgcej
(dla modelu X&)

Modut S Connect
(wersja 2026)

Uchwyt scienny anteny

Obrotowy wspornik anteny

Podstawa naziemna anteny

Zasilanie solarne anteny
(bez anteny)

Zestaw standardowych nozy
(24 szt)

Zestaw standardowych nozy
(24 szt

Tarcza poslizgowa

Szczotki do két

(zestaw 2 szt.)

Naklejka dekoracyjna

Wzmocnione noze state

(do zastosowan komercyjnych)

Szczotka do czyszczenia trawy

Sztuczna trawa pod stacje

Przedtuzacz10 m

Akumulator zapasowy

Zestaw antenowy
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